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Horario de 

Atención del 
Docente

Lugar de atención
Idea del proyecto 

a realizar
Requiere estudiantes del (o de 

los) programas:
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laboratorio
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ubicación del 
laboratorio

Área de 
Conocimiento

Carlos Andres Vargas Isaza carlosvargas@itm.edu.co Martes 6-8 pm
Bloque E piso 3 docentes 
producción

Diseño e 
implementación del 
sistema de control 
para un dinamómetro 
para ensayos de 
tensión en materiales  

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;Tecnología en 
automatización electrónica;Ingeniería 
electrónica;Tecnología electrónica;

1

Consiste en realizar el diseño 
de control utilizado un PLC 
para actualizar el sistema de 
control del equipo 
Dinamómetro para ensayos de 
tension en materiales.

Proyecto de grado

Automatización y 
Control 
Industrial;Control;Dise
ño electromecánico;

Carlos Andres Vargas Isaza carlosvargas@itm.edu.co Martes 6 - 8 pm
Bloque E piso 3 docentes 
producción

Diseño e 
implementación del 
sistema de control 
para un reómetro de 
un equipo de  
vulcanización  para 
ensayos de reológicos 
en  materiales

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;Tecnología en 
automatización electrónica;Ingeniería 
electrónica;Tecnología electrónica;

1

Consiste en realizar el diseño 
de control utilizado un PLC 
para actualizar  el sistema de 
control del equipo e  
vulcanización  para ensayos 
de reológicos en  materiales 

Proyecto de grado

Control;Diseño 
mecatrónico;Electrónic
a;Diseño 
electromecánico;

Daniel Sanin Villa danielsanin@itm.edu.co Martes-Jueves 18-20 Bloque E piso 3

Optimización de ciclos 
de refrigración 
mediante algoritmos 
genéticos

Ingeniería mecatrónica; 2
Conocimiento en 
programación

Producto de 
investigación

Gestión 
Energética;Eficiencia 
Energética;Desarrollo 
de 
Software;Simulación;

Juan Guillermo Munoz Catano juanmunozc@itm.edu.co Lunes 10am - 12 m

Robledo Bloque E Piso 3, 
Oficinas Dpto de 
Mecatrónica y 
Electromcánica

Validación de 
desempeño de 
sistemas 
automátizados de 
cosecha de lombriz 
roja californiana 
usando métodos no 
invasivos

Ingeniería mecatrónica;Ingeniería 
electrónica;

1

El proyecto cuenta con 
recursos de Minciencias (se 
financia al estudiante por un 
periodo de 6 meses). Contar 
con promedio igual o superior 
a 4.0

Proyecto de grado

Automatización y 
Control 
Industrial;Software 
CAD;Instrumentación;
Diseño 
mecatrónico;Electrónic
a;Programación;Sistem
as digitales;

Vanessa Botero Gomez vanessabotero@itm.edu.co
Martes 10 am a 12 m; 
Miércoles 2 - 4 pm

Bloque E piso 3, primer 
cubículo a la izquierda

Guías de laboratorio 
para el manejo de los 
equipos nuevos

Ingeniería mecatrónica;Ingeniería 
electromecánica;

2
Conocimientos en PLC y 
Redes Industriales

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Docencia

Laboratorio de 
Automatización 
Industrial G-205

Automatización y 
Control Industrial;

Wimar Alberto Moreno Silva wimarmoreno@itm.edu.co Miércoles de 2 a 4 pm
Bloque E tercer piso 
Robledo

Creación de un 
prototipo de Dron 
didáctico usando 
software libre y 
tecnología abierta para 
el laboratorio de 
mecatrónica 

Ingeniería mecatrónica; 2

Como el propósito es que el 
dron sea didáctico permitirá 
adaptaciones y 
transformaciones usando 
software libre y

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Docencia

Boque G 307

Diseño 
mecatrónico;Automati
zación y Control 
Industrial;Programació
n;

Jorge Andrés Sierra del Rio jorgesierra@itm.edu.co
MARTES JUEVES 4-
6 PM

F 201 ROBLEDO

Proyectos de diseño 
mecánico- Análisis de 
falla en componentes 
mecánicos - 
Fabricación y 
validación de turbinas 
hidráulicas a escala de 
laboratorio.

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;

2
Se amplía información de los 
proyectos en reunión 
presencial.

Proyecto de grado

Diseño 
Mecánico;Eficiencia 
Energética;Propiedade
s de materiales;Diseño 
mecatrónico;Energías 
alternativas;Simulación
;

Luz Adriana Trejos Grisales adrianatrejos@itm.edu.co
Lunes 2pm a 6pm, 
Martes 2pm a 6pm, 
Jueves 2pm a 6pm

Laboratorio de Energía 
Eléctrica y Potencia. 
Parque i, ITM 
Fraternidad

Búsqueda y 
evaluación de 
herramientas de 
software para la 
simulación de sistemas 
fotovoltaicos 
integrados a 
edificaciones (BIPV)

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;Tecnología en 
automatización electrónica;Ingeniería 
electrónica;Tecnología electrónica;

2
Conocimientos de inglés 
básico. 

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Investigación

Laboratorio de 
Energía Eléctrica y 
Potencia. Parque i, 
ITM Fraternidad

Energías 
alternativas;Simulación
;



Sebastian Velez Garcia sebastianvelez@itm.edu.co
Lunes 16:00 - 18:00 y 
viernes 8:00 - 10:00

Bloque F laoratorio de 
modelado 

Simulación turbina 
hidrocinética 

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;

1
buen manejo de software 
CAD y conocimientos de 
fluidos

Proyecto de grado

Diseño 
Mecánico;Software 
CAD;Diseño 
mecatrónico;Mecánica 
de fluidos;Simulación;

Juan Sebastian Botero Valencia juanbotero@itm.edu.co Miércoles 10-12
Departamento de 
Mecatrónica y 
Electromecánica

Desarrollo de sistema 
de bobinas de 
Helmholtz (incluyendo 
control) para la 
validación de 
magnetómetros.

Ingeniería mecatrónica; 2
Diseño mecánico, 
Microcontroladores y 
electrónica de potencia.

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Investigación

Laboratorio de 
Sistemas de Control y 
Robótica, Parque-i

Instrumentación;Diseñ
o Mecánico;Sistemas 
digitales;Electrónica;

Elizabeth Ospina Rojas elizabethospina@itm.edu.co

Lunes - 2:00 pm - 4:00 
pm, Miércoles  - 
Viernes 6:00 pm - 8:00 
pm

Lunes - Fraternidad,  
Miércoles - Viernes - 
Robledo

Sistema de riego 
automatizado basado 
en humidificación 
ultrasónica para 
cultivos aeropónicos.

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Ingeniería electrónica;

1

Conocimientos básicos de 
Arduino, conocimientos 
básicos en programación de 
sensores y actuadores

Proyecto de grado

Electrónica;Diseño 
mecatrónico;Control;A
utomatización y 
Control Industrial;

Elizabeth Ospina Rojas elizabethospina@itm.edu.co
Lunes 2:00 - 4:00 pm, 
miercoles - viernes 6:00 
- 8:00 pm

Lunes - fraternidad, 
miercoles - viernes - 
robledo

Sistema de control de 
iluminación para un 
cultivo aeropónico de 
interiores.

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Ingeniería electrónica;

1
Conocimientos básicos en: 
arduino y programación de 
sensores

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Investigación

Laboratorio de 
sistemas de control y 
robótica.

Automatización y 
Control 
Industrial;Control;Elec
trónica;Diseño 
mecatrónico;

Luis Fernando Cardona 
Sepulveda

luiscardona@itm.edu.co Martes-viernes 4-6 pm 

Bloque E 3er piso oficina 
profesores jefatura 
departamento 
electromecánica/mecatró
nica

Auditoría energética a 
equipo industrial

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;

2

Es obligatorio que los 
estudiantes estén trabajando 
en una empresa, ya que la 
auditoría se realiza para uno 
de los equipos de la misma

Proyecto de grado

Eficiencia 
Energética;Gestión 
Energética;Eficiencia 
energética;Energías 
alternativas;Mecánica 
de fluidos;Máquinas 
térmicas;Diseño 
térmico;Simulación;

Luis Fernando Cardona 
Sepulveda

luiscardona@itm.edu.co Martes-viernes 4-6 pm

Bloque E 3er piso oficina 
de profesores de la 
jefatura de 
electromecánica/mecatró
nica

Optimización de 
sistema térmico para 
mejorar desempeño 
energético

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Tecnología en sistemas 
electromecánicos;Tecnología 
electromecánica;

2

El estudiante debe tener 
conocimientos básicos de 
programación en Python o en 
MATLAB

Producto de 
investigación

Eficiencia 
Energética;Gestión 
Energética;Diseño 
Mecánico;Diseño 
mecatrónico;Programa
ción;Eficiencia 
energética;Energías 
alternativas;Mecánica 
de fluidos;Máquinas 
térmicas;Diseño 
electromecánico;Diseñ
o térmico;Simulación;

Mateo Mejia Herrera mateomejia@itm.edu.co
martes-jueves 4:00pm - 
6:00pm  

Sala docente Bloque E 
3cer piso

Plataforma robótica 
acuática de 
Navegación 3D con 
planeación de 
trayectoria

Ingeniería mecatrónica; 3

Conocimientos en: 
Inteligencia Artificial, 
Programacion de 
microcontroladores y CAD

Producto de 
investigación

Diseño 
Mecánico;Software 
CAD;Automatización 
y Control 
Industrial;Control;Dise
ño 
mecatrónico;Programa
ción;Electrónica;

Robison Buitrago Sierra robinsonbuitrago@itm.edu.co
L 10-12, M 4-5, W 8-
12, J 8-10, V 8-12

Laboratorio de 
polímeros, Bloque M 
sotano 2, 
FRATERNIDAD

Diseño y construcción 
de electrodo rotativo 
con aplicaciones 
electroquímicas para 
descontaminación de 
aguas.  

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;Ingeniería electrónica;

2

Conocimientos basicos de 
impresión 3D, diseño CAD, 
sistemas embebidos (arduino, 
otro) o PLC. 

Producto de 
investigación

Diseño 
Mecánico;Software 
CAD;Circuitos;Control
;Electrónica;Diseño 
electromecánico;



Vanessa Hernandez Montes vanessahernandez@itm.edu.co
Miércoles y jueves 2-4 
p.m.

Laboratorio de Materiales 
Poliméricos

Modificar y 
automatizar agitador 
de tubos con 
movimiento rotativo, 
utilizado en la 
preparación de 
muestras.

Ingeniería electromecánica;Ingeniería 
mecatrónica;

2

En el laboratorio de 
Materiales Polimpericos, hay 
un sistema de agitación que 
requiere de algunas 
modificaciones para su 
correcto funcionamiento, 
adicionalmente se requiere 
potenciar la automarización 
del mismo,

Producto de 
laboratorio

Laboratorio de 
Investigación

Laboratorio de 
Materiales 
Poliméricos -bloque 
M-sótano 2. 
Fraternidad

Diseño 
Mecánico;Diseño 
electromecánico;Progr
amación;Electrónica;Di
seño 
mecatrónico;Automati
zación y Control 
Industrial;


